PALKIN SISALTAVA PAPERIKONEEN KASITTELYLAITTEISTO 



Keksinnon kohteena on palkin sisaltava paperikoneen kasittely- 
laitteisto, jonka palkin molemmissa paatyosissa on akseli ja 
5 siina paperikoneen rakenteeseen kiinnitetty laakerointi, joka on 
sovitettu sallimaan palkin kaantyminen laakeroinnin suhteen seka 
liikkuminen aksiaalisuunnassa, ja johon kasittelylaitteistoon 
edelleen kuuluu ainakin palkin yhdessa paatyosassa tukilaite 
palkin kaantamiseksi seka oskillointilaite palkin liikuttamisek- 
10 si edestakaisin aksiaalisuunnassa, ja johon tukilai tteeseen 
kuuluu akselille kiinteasti asetettu kaantovarsi ja siihen 
yhdistetty toimilaite . Keksinto koskee myos vastaavaa kasittely- 
laitteistoa ilman toimilai tetta . 

15 Paperikoneissa ja muissakin rainanmuodostuskoneissa kaytetaan 
lukuisia kaapimia . Erityisesti telojen ja sylintereiden yh- 
teydessa kaapimella poistetaan paperiraina pulpperiin. Kaapimel- 
la myos puhdistetaan telan tai sylinterin pintaa. Tavallisesti 
puhdistettavaa pintaa kaavitaan kaavinteralla, joka on kiinni- 

20 tetty terapitimellaan kaapimen palkkiin. Palkki on kannatettu 
akseleistaan laakeroinneilla, jotka sallivat myos palkin aksiaa- 
liliikkeen. Talloin kaapimeen j ar j es tetylla oskillointilaitteel- 
la aikaansaadaan palkkiin sivuttainen oskillointiliike, mika 
parantaa kaapinteran puhdis tustehoa ja toimintavarmuutta . 

25 Ainakin palkin toisessa paassa akseliin on lisaksi liitetty 
tukilaite, jonka toimilaitetta kayttamalla kaavin voidaan 
kaantaa haluttuun asentoon. Kaantamisen lisaksi tukilaite pitaa 
myos kaapimen asetetussa asennossa. 

30 Suomalaisessa hyodyllisyysmallissa numero 3718 esitetaan kaavin, 
jossa tukilaitteen toimilaitteena voidaan kayttaa yksinkertais ta 
hydraulisylinteria . Hydraulisyl interi on kytketty tukilaittee- 
seen kuuluvaan kaantovarteen , joka on yhdistetty akseliin. 
Kaantovarren ja akselin valille on jarjestetty hammasliitos , 

35 joka sallii oskillointiliikkeen, mutta samalla valittaa kaanto- 
liikkeen. Toisin sanoen kaantovarsi pysyy paikoillaan akselin 
liikkuessa. Hammasliitos on kuitenkin suuritoinen ja kallis 



valmistaa. Lisaksi esitetty tukilaite vaatii paljon asennustilaa 
erityisesti korkeussuunnassa. Hammasliitoksesta myos muodostuu 
vaistamatta suurikokoinen, jolloin sen vastinpinnoilla muodostuu 
merkittavia kitkavoimia , mika lisaa oskilloint ilaitteen tehon- 
5 tarvetta. Lisaksi palkin kaantaminen esimerkiksi huol toasentoon 
on mahdotonta. 

Kaapimia kaytetaan myos paallystyksessa seka ilman palkkia 
kaantavaa toimilai tetta . Talloin palkki asetetaan haluttuun 

10 asentoon ja kaavinteraa kaannetaan terapitimeen sovitetuilla 
kuormitusietkuilla . Tunnetussa tekniikassa palkkiin jarjestetty 
kaantovarsi tuetaan vanttiruuvin valityksella laakerointiin tai 
yleensa paperikoneen . rakenteeseen . Talloin palkin oskillointi- 
liike aikaansaa vanttiruuvin heilumisen, mika edelleen johtaa 

15 palkin ■ kiertymiseen . Kaytannossa palkilla on jatkuva kiertolii- 
ke, mika aiheuttaa kaavinteran epatasaista kulumista. Myos 
kaavinteran aiheuttama kitkavoima vaihtelee, jolloin kaavinnasta 
aiheutuva vastus vaihtelee. Esimerkiksi paperikoneen kuiva- 
tusosan sylinteriryhmissa on useita kaapimia. Vastuksen vaikutus 

20 on merkittava, kun monen yksittaisen kaapimen vastuksien huiput 
ilmenevat samanaikaises t i . Talloin koko paperikoneen kaynnista 
tulee nykivaa, mika haittaa tuotantoa ja aiheuttaa ratakatkoja. 
Nykiminen rasittaa myos vaihteistoja ja niita pyorittavia 
sahkomoottoreita . 

25 

Keksinnon tarkoi tuksena on aikaansaada uudenlainen palkin 
sisaltava paperikoneen kasittelylai tteis to , joka on aikaisempaa 
edullisempi valmistaa ja kayttaa, ja jossa on entista suurempi 
avautumiskulma . Keksinnon tarkoi tuksena on myos aikaansaada 

30 kasittelylaitteisto, jolla valtetaan tunnetun tekniikan haitat. 
Taman keksinnon mukaisten kasittelylaitteisto j en tunnusomaiset 
piirteet ilmenevat oheisista patenttivaatimuksista 1 ja 8. 
Keksinnon mukaisessa kasittelylaitteistossa tukilaitteessa on 
uudenlainen rakenne, joka sallii seka palkin kaantoliikkeen etta 

35 sen aksiaaliliikkeen . Tasta huolimatta tukilaite ja sen mahdol- 
linen toimilaite voidaan kiinnittaa tukevasti ilman haitallisia 
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taivutusrasituksia . Rakenne on myos helppo asentaa jo olemassa 
oleviin kasittelylai tteis toihin . Lisaksi rakenne vaatii vain 
vahan asennus t ilaa . Tukilaitteen soveltaminen on myos riippuma- 
ton kaytettavasta kaapimesta tai oskillointilaitteesta . Yksin- 
5 kertaisella rakenteella valtetaan oskilloinnis ta aiheutuva 
palkin . edestakainen kiertoliike . 



Keksintoa kuvataan seuraavassa yksityiskohtaisesti viittaamalla 
oheisiin eraita keksinnon sovelluksia kuvaaviin piirroksiin, 
10 joissa 





Kuva 


la 


esittaa per iaatepiirroksena keksinnon mukaisen kaapi- 
men konesuunnassa edesta katsottuna, 




Kuva 


lb 


esittaa aksonometrisesti keksinnon mukaisen kasittely- 


15 






laitteiston paatyosan, 




Kuva 


2a 


esittaa keksinnon mukaisen kasittelylai tteiston paaty- 
osan ylhaalta katsottuna, 




Kuva 


2b 


esittaa kuvan 2a paatyosan sivulta katsottuna ja hal- 
kileikattuna tasosta A-A, 


20 


Kuva 


3a 


esittaa kuvan 2b tukilaitteen osan irrallaan, 




Kuva 


3b 


esittaa kuvan 2b osan toisen sovelluksen, 




Kuva 


3c 


esittaa kuvan 3b vastakappaleen irrallaan, 




Kuva 


4a 


esittaa 3a tukilaitten osan muunnoksen yhdistettyna 
palkkiin , 


25 


Kuva 


4b 


esittaa kuvan 4a halkileikkauksen tasosta B-B, 




Kuva 


5a 


esitaa keksinnon mukaisen kasittelylaitteiston paaty- 
osan toisen sovelluksen sivulta katsottuna, 




Kuva 


5b 


esittaa kuvan 5a paatyosan ylhaalta katsottuna, 




Kuva 


6a 


esittaa keksinnon mukaisen kasittelylaitteiston varret 


30 






oskillointiliikkeen ensimmaisessa paateasemassa, 




Kuva 


6b 


esittaa kuvan 6a varret oskillointiliikkeen toisessa 
paateasemassa . 



35 



Kuvassa la keksinnon mukaisena kasittelylai tteis tona esitetaan 
kaavin 10, joka on jarjestetty telan 11 yhteyteen. Telan 11 
pintaa kaavitaan terapit irneen 12 1 asetetulla kaavinteralla 13, 
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joka tassa osoittaa ylaviistoon. Terapidin 12' on kiinnitetty 
kaapimen 10 palkkiin 12. Palkilla saavutetaan kaapimeen riittava 
jaykkyys, jolloin kaavin voidaan tukea pelkastaan paistaan. 
Palkin ohella voidaan kayttaa jotain muuta riittavan jaykkaa 
5 rakennetta. Palkin 12 paihin on laippojen 14 valityksella 
kiinnitetty akselit 15, jotka on tuettu laakeroinneilla 16 
paperikoneen rakenteeseen. Tunnetusti kyseiset laakeroinnit ovat 
erikoisrakenteiset , jolloin ne sallivat seka palkin kaantymisen 
laakeroinnin suhteen seka liikkumisen aksiaalisuunnassa . Kuvassa 

10 la akselilinjan toisessa paassa on lisaksi oskillointilaite 17, 
joka on jotain tunnettua tyyppia eika sen rakennetta tassa 
esiteta. Oskillointilai tteella 16 aikaansaadaan palkkiin 12 
edestakainen lineaariliike , jota kuvassa la on merkitty kaksi- 
paisella nuolella. Oskillointilaitteen iskunpituus on tyypilli- 

15 sesti 10 - 20 mm. 

Edella kuvatun lisaksi kaapimeen 10 kuuluu ainakin palkin 12 
yhdessa paassa tukilaite 18. Kuvassa la tukilaite 18 on asennet- 
tu kaapimen 10 molempiin paihin. Tukilai tteella palkkia kaanne- 

20 taan haluttuun asentoon ja silla voidaan myos kuormittaa kaavin- 
ta. Yleisesti tukilai tteeseen 18 kuuluu akselille 15 kiinteasti 
asetettu kaantovarsi 19 ja siihen yhdistetty toimilaite 20. 
Kuvissa 2a ja 2b esitetaan tarkemmin keksinnon mukaisen kasitte- 
lylaitteiston paatyosa. Keksinnon mukaan laakeroinnin 16 yh- 

25 teyteeh on jarjestetty yllattaen apuvarsi 21. Apuvarsi 21 on 
sovitettu laakeroinnin 16 suhteen radiaalisuunnassa vapaaksi ja 
aksiaalisuunnassa lukituksi. Toisin sanoen apuvartta voidaan 
kiertaa sen pysyessa aksiaalisuunnassa paikoillaan. Lisaksi 
kaantovarren 19 ja apuvarren 21 valilla on kytkenta 22. Kytkenta 

30 22 sallii kaantovarren 19 aksiaalisuuntaisen liikkeen apuvarren 
21 suhteen ilman kaantovarren 19 radiaalisuuntais ta kiertymaa. 
Talloin palkkiin 12 kiinnitetty kaantovarsi 19 voi liikkua 
aksiaalisuunnassa. Kytkenta 22 lisaksi valittaa tukivoiman 
toimielimelta 20, joka on jarjestetty laakeroinnin 16 ja apuvar- 

35 ren 21 valille. Esitetyn ratkaisun avulla oskillointiliike 
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sailyy puhtaana lineaariliikkeena, jolloin kaavintera kuluu 
tasaisesti ja terakuormi tus pysyy tasaisena. 

Selvyyden vuoksi toimilaite on jatetty esittamatta kuvassa 2a, 
5 jossa kuitenkin esitetaan poikkileikattuna laakeroint iin 16 
kiinnitetty tukivarsi 23. Toimilaite 20 voi olla tavanomainen ja 
se kiinnitetaan tukivarren 23 ja apuvarren 21 valille. Yleisesti 
apuvarsi 21 on laakeroitu radiaalisuunnassa vapaaksi oleellises- 
ti samalle kiertymisakselille kuin akseli 15. Kuvassa 2b apuvar- 

10 teen 21 kuuluu rengas 24, joka laakeroidaan sopivalla tavalla. 
Edelleen ylimaaraisia kuormituksia voidaan valttaa j ar j es tamalla 
toimilaite 20 aksiaalisuunnassa oleellisesti kytkennan 22 
kohdalle. Talloin voima valittyy toimilai tteelta suoraan apuvar- 
resta kytkennan kautta kaantovarteen. Apuvarren 21 liiketta 

15 esitetaan kaksipaisella nuolella kuvassa 2b. Kuvassa 2b toimi- 
laite 20 on kiinnitetty kytkennan 22 valittomaan laheisyyteen . 
Toimilaitteen kiinnityskohta voi myos toisessa kohdassa rengas- 
ta, jolloin toimilaitteen sijoitukseen saadaan aikaisempaa 
enemman vapauksia. 

20 

Kaantovarren 19 aksiaalisuuntaisen liikkeen mahdollis tamiseksi 
kytkentaan 22 kuuluu elimet, jotka muodostuvat vier intalaake- 
reista 25 tai liukulaakereis ta 26. Yleisesti vierintalaakeriin 
25 kuuluva vierintaelin 27 on jarjestetty kaantovarteen 19 tai 

25 apuvarteen 21. Talloin vierintaelinta 27 varten on vastaavasti 
apuvarteen 21 tai kaantovarteen 19 jarjestetty aksiaalisuuntai- 
set vastinpinnat 28. Kuvassa 2a vierintaelin 27 on sovitettu 
kaantovarteen 19, mutta yhta hyvin se voi olla apuvarressakin 
21. Selvyyden vuoksi kuvassa 2a esitetaan vain yksi vastinpinta 

30 28. Sen sijaan kuvassa 2b esitetaan molemmat vastinpinnat, 
jolloin kytkenta toimii molempiin suuntiin. Esitetyssa sovelluk- 
sessa vierintaelin 27 on rulla 29, joka vierii levykappaleiden 
30 muodostamassa hahlossa 31. Voiman valittamiseksi rulla 29 on 
asetettu tangentin suuntaisesti . Toisin sanoen rulla 29 on 

35 laakeroitu apuvarren 21 sateen suuntaiselle akselille. 
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Kuvassa 3a esitetaan kuvan 2b kaantovarsi 19 irrotettuna. 
Kaantovarressa 19 on lisaksi rullan 29 muodostama vierintaelin 
27. Tarvittaessa kytkennan ja kaantovarren valille jarjestetaan 
sopivat saatoelimet eri osien sovi ttamiseksi oikeaan asentoon 
5 toistensa suhteen. Yleisesti liukulaakeriin 26 kuuluva liukuelin 
44 on jarjestetty kaantovarteen 19 tai apuvarteen 21. Talloin 
liukuelinta 44 varten on vastaavasti apuvarteen 21 tai kaanto- 
varteen 19 jarjestetty aksiaalisuuntaiset vastinpinnat 28. 
Esitetylla 1 iukulaakeroinnilla saavutetaan helposti valykseton 
10 kytkenta. Tassa liukuelin 44 muodostuu lier iotapis ta 32, jota 
vastaava lierioreika 33 on apuvarressa 21. Ratkaisu on yksinker- 
tainen, mutta sallii vahemman kulmaeroa kaantovarren ja apuvar- 
ren valilla kuin kuvassa 3a esitetty rulla 29. 

15 Myos vierintalaakerikin saadaan valyksettomaksi jar jestamalla 
siihen ainakin kaksi vier intaelinta 27 esimerkiksi kuvan 4a 
mukaisesti. Talloin vier intaelinten sijaintia saatamalla vastin- 
pintojen suhteen voidaan valykset poistaa. Kuvassa 4b esitetaan 
yksi ratkaisu vierintaelinten sijainnin saatamiseen. Tassa 

20 rullissa 29 on epakeskeisesti asetetut akselit 34, jolloin 
sijaintia voidaan saataa akselia 34 kiertamalla . Lopuksi akseli 
lukitaan paikoilleen . 

Kuvissa 5a ja 5b esitetaan keksinnon mukaisen kasittelylaitteis- 
25 ton toinen sovellus . Tassa akseli 15 onkin tuettu valivarrella 
35 palkkiin 12. Talloin kaantovarsi 19 muodostuu korvakkeiden 
37, palkin 12 ja valivarren 35 yhdistelmas ta . Tassakin sovelluk- 
sessa apuvarsi 21 on laakeroitu samalle kiertymisakselille kuin 
akseli* 15. Kuvasta 5b ilmenee kytkenta 22, joka muodostuu 
30 liukulaakerista 26. Toiminnalli sest i samanlais is ta osista on 
kaytetty samoja viitenumeroita . Edullisesti lieriomainen nivel- 
tappi 36 on kiinnitetty apuvarteen 21, jolloin liukulaaker in 26 
vastinpinnat ovat palkkiin 12 kiinnitetyissa korvakkeissa 37. 
Talloin saavutetaan riittavat suuret ja kestavat liukupinnat. 
35 Tassakin sovelluksessa voidaan kayttaa tavanomaista toimilaitet- 



ta 20, joka on tuettu laakerointia 16 kannattavaan poikkipalk- 
kiin 38. 

On myos kasi ttelylaitteisto j a , joissa edella kuvatut toimilait- 
5 teet ovat tarpeettomia . Kyseisissa kasittelylaitteistoissa 
palkki asetetaan kiinteasti tiettyyn asentoon. Kuormi tusta ja 
saatoa varten on terapit imessa erilliset kuormituselimet . Palkki 
siis kiinnitetaan tiettyyn asentoon paatyosaan j ar j estetylla 
tukielimella . Keksinnon mukaan tukielin muodostuu laakeroinnin 

10 16 yhteyteen j ar j estetysta apuvarresta 21. Apuvarsi 21 on 
yllattaen sovitettu kaantovarren 19 suuntaiseksi ja laakeroinnin 
16 suhteen seka radiaalisuunnassa etta aksiaalisuunnassa luki- 
tuksi. Lisaksi kaantovarren 19 ja apuvarren 21 valilla on 
kytkenta 22, joka sallii kaantovarren 19 aksiaal isuuntaisen 

15 liikkeen apuvarren 21 suhteen ilman kaantovarren 19 radiaa- 
lisuuntaista kiertymaa. Talloin kaantovarsi voi aksiaalisuunnas- 
sa vapaasti liikkua palkin mukana. Kuvassa lb esitetaan toimi- 
laitteeton sovellus, jossa kytkenta 22 muodostuu kahdesta 
toiminnallisesta nivelesta 39. Nivelissa 39 nivelpisteiden 

20 kiertymisakselit ovat yhdensuuntaisia , jolloin varsien yhden- 
suuntaissiirtyma on mahdollinen ja samalla lahes kitkaton. 
Edullisesti toiminnalliset nivelet 39 on muodos tettu yhdeksi 
kaksoisniveleksi 40. Talloin voidaan varmistua kiert ymi sakselei- 
den yhdensuuntaisuudesta . Lisaksi kaksoisnivel 40 edullisesti 

25 kiinnitetaan saatoelimien 41 valityksella apuvarteen 21 ja/tai 
kaantovarteen 19. Kuvasta lb ilmenee yksi yksinker tainen saato- 
elin 41, joka muodostuu kaarevista hahloista 42. Talloin kahdel- 
la ruuvilla kiinnitettavan kaksoisnivelen 40 asentoa voidaan 
muuttaa kaantovarren 19 suhteen. Palkin 12 varsinainen asemointi 

30 tehdaan apuvarren 21 kiinnitysta laakerointiin 16 muuttamalla. 
Tata varten apuvarressa on tiuhalla jaolla reikia 43. Saadon 
tarkkuutta voidaan parantaa lisaamalla reiat myos kaantovarteen. 

Kuvissa 6a ja 6b esitetaan kaksoisnivelella 40 yhdistetyt 
35 kaantovarsi 19 ja apuvarsi 21. Kaytannossa apuvarsi pysyy koko 
ajan paikoillaan kaantovarren liikkuessa aksiaalises t i . Kaksois- 
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nivel 40 mahdolli staa taman liikkeen valittaen samalla tukivoi- 
man apuvarrelta kaantovarrelle . Kaksoisnivel on erityisen 
huoltovapaa ja se kestaa erilaisia kayttoolosuhtei ta . Nain ollen 
se soveltuu hyvin kaytettavaksi vaikeissa paperikoneolosuhteis- 
5 sa. Esitetyn lisaksi kytkentaan voi kuulua kaantovarren aksiaa- 
lisuuntaisen liikkeen mahdollistavat elimet, jotka muodos tuvat 
vierintalaakereista tai liukulaakereista, kuten edella kuvatuis- 
sa toimielimella varustetuissa kasittelylaitteiston sovelluksis- 
sa . 

10 

Keksinnon mukainen kasittelylaitteisto ja erityisesti siihen 
kuuluva aksiaaliliikkeen mahdollista kytkenta on yksinkertainen 
ja varmatoiminen . Kytkenta voidaan toteuttaa usealla eri taval- 
la, jolloin kuhunkin kasittelylaitteeseen saadaan sopiva kytken- 
15 ta. Lisaksi kytkenta vaatii vahan asennustiiaa ja syntyvat 
kitkavoimat ovat mitattoman pienia. Kytkenta saadaan myos 
helposti valyksettomaksi, jolloin palkin varinaongelmat poistu- 
vat . 
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PATENT T I VAATIMUKSET 

1. Palkin sisaltava paperikoneen kasittelylaitteisto, jonka 
palkin (12) molemmissa paatyosissa on akseli (15) ja siina 

5 paperikoneen rakenteeseen kiinnitetty laakerointi (16), joka on 
sovitettu sallimaan palkin (12) kaantyminen laakeroinnin (16) 
suhteen seka liikkuminen aksiaalisuunnassa, ja johon kasittely- 
laitteistoon (10) edelleen kuuluu ainakin palkin (12) yhdessa 
paatyosassa tukilaite (18) palkin (12) kaantamiseksi seka 

10 oskillointilaite (17) palkin (12) liikuttamiseksi edestakaisin 
aksiaalisuunnassa, ja johon tukilaitteeseen (18) kuuluu akselil- 
le (15) kiinteasti asetettu kaantovarsi (19) ja siihen yhdistet- 
ty toimilaite (20), tunnettu siita, etta laakeroinnin (16) 
yhteyteen on jarjestetty apuvarsi (21) , joka on sovitettu 

15 laakeroinnin (16) suhteen radiaalisuunnassa vapaaksi ja aksiaa- 
lisuunnassa lukituksi, ja kaantovarren (19) ja apuvarren (21) 
valilla on kytkenta (22), joka sallii kaantovarren (19) aksiaa- 
lisuuntaisen liikkeen apuvarren (21) suhteen ilman kaantovarren 
(19) radiaalisuuntaista kiertymaa ja valittaa tukivoiman toi- 

20 mielimelta (20), joka on jarjestetty laakeroinnin (16) ja 
apuvarren (21) valille. 

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kasittelylaitteisto, tun- 
nettu siita, etta apuvarsi (21) on laakeroitu radiaalisuunnassa 

25 vapaaksi oleellisesti samalle kiertymisakselille kuin akseli 
(15) . 

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen kasittelylaitteisto, 
tunnettu siita, etta toimilaite (20) jarjestetty aksiaalisuun- 

30 nassa oleellisesti kytkennan (22) kohdalle. 

4 . Jonkin patenttivaatimuksen 1-3 mukainen kasittelylait- 
teisto, tunnettu siita, etta kytkentaan (22) kuuluu sanotun 
kaantovarren (19) aksiaalisuuntaisen liikkeen mahdollis tavat 
35 elimet, jotka muodostuvat vierintalaakereista (25) tai liukulaa- 
kereista (26) . 



10 

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen kasittelylaitteisto, tun- 
net tu siita, etta vierintalaakeriin (25) kuuluva vierintaelin 

(27) on jarjestetty kaantovarteen (19) tai apuvarteen (21), jota 
vierintaelinta (27) varten on vastaavasti apuvarteen (21) tai 

5 kaantovarteen (19) jarjestetty aksiaalisuuntaiset vastinpinnat 

(28) . 

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen kasittelylaitteisto, tun- 
nettu siita, etta vierintalaakeriin (25) kuuluu ainakin kaksi 

10 vierintaelinta (27) , joiden sijainti on sovitettu saadettavaksi 
vastinpinto j en (28) suhteen valysten poistamiseksi kytkennasta 
(22) . 

7. Patenttivaatimuksen 4 mukainen kasittelylaitteisto, tun- 
15 nettu siita, etta liukulaakeriin (26) kuuluva liukuelin (44) on 

jarjestetty kaantovarteen (19) tai apuvarteen (21), jota liu- 
kuelinta (44) varten on vastaavasti apuvarteen (21) tai kaanto- 
varteen (19) jarjestetty aksiaalisuuntaiset vastinpinnat (28) . 

20 8. Palkin sisaltava paperikoneen kasittelylaitteisto, jonka 
palkin (12) molemmissa paatyosissa on akseli (15) ja siina 
paperikoneen rakenteeseen kiinnitetty laakerointi (16), joka on 
sovitettu sallimaan palkin (12) kaantyminen laakeroinnin (16) 
suhteen seka liikkuminen aksiaalisuunnassa, ja j ohon kasittely- 

25 laitteistoon (10) edelleen kuuluu ainakin palkin (12) yhdessa 
paatyosassa tukilaite (18) palkin (12) tukemiseksi haluttuun 
asentoon seka os killoint ilai te (17) palkin (12) liikuttamiseksi 
edestakaisin aksiaalisuunnassa, ja johon tukilaitteeseen (18) 
kuuluu akselille (15) kiinteasti asetettu kaantovarsi (19) ja 

30 siihen yhdistetty tukielin, tunnettu siita, etta tukielin 
muodostuu laakeroinnin (16) yhteyteen j ar j es tetysta apuvarresta 
(21), joka on sovitettu kaantovarren (19) suuntaiseksi ja 
laakeroinnin (16) suhteen seka radiaalisuunnassa etta aksiaa- 
lisuunnassa lukituksi, ja kaantovarren (19) ja apuvarren (21) 

35 valilla on kytkenta (22) , joka sallii kaantovarren (19) aksiaa- 
lisuuntaisen liikkeen apuvarren (21) suhteen ilman kaantovarren 
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(19) radiaalisuuntaista kiertymaa ja valittaa tukivoiman apuvar- 
relta (21) . 

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen kasittelylaitteis to , tun- 
5 nettu siita, etta kytkenta (22) muodostuu kahdesta toiminnalli- 

sesta nivelesta (39) , joissa nivelpisteiden kiertymisakselit 
ovat yhdensuuntaisia . 

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen kasittelylaitteisto, tun- 
10 nettu siita, etta toiminnalliset nivelet (39) on muodostettu 

yhdeksi kaksoisniveleksi (40) , joka on kiinnitetty saatbelimien 
(41) valityksella apuvarteen (21) ja/tai kaantovarteen (19). 

11. Jonkin patenttivaatimuksen 8-10 mukainen kasittelylait- 
15 teisto, tunnettu siita, etta kytkentaan (22) kuuluu sanotun 

kaantovarren (19) aksiaal isuuntaisen liikkeen mahdollistavat 
elimet, jotka muodostuvat vier intalaakereis ta (25) tai liukulaa- 
kereista (26) . 



(57) TIIVISTELMA 



Keksinto koskee palkin sisaltavaa paperiko- 
neen kasi ttelylai tteistoa . Palkissa (12) on 
akseli (15) ja siina laakerointi (16), joka 
on sovitettu sallimaan palkin (12) kaantymi- 
nen laakeroinnin (16) suhteen seka liikkumi- 
nen aksiaalisuunnassa . Kasi ttelylai tteis toon 
(10) edelleen kuuluu tukilaite (18) seka 
oskillointilaite (17). Tukilaitteeseen (18) 
kuuluu kaantovarsi (19) ja siihen yhdistetty 
toimilaite (20). Laakeroinnin (16) yhteyteen 
on jarjestetty apuvarsi (21), joka on sovi- 
tettu laakeroinnin (16) suhteen radiaa- 
lisuunnassa vapaaksi ja aksiaalisuunnassa 
lukituksi. Lisaksi kaantovarren (19) ja apu~ 
varren (21) valilla on kytkenta (22) , joka 
sallii kaantovarren (19) aksiaalisuuntaisen 
liikkeen apuvarren (21) suhteen ilman kaan- 
tovarren (19) radiaalisuuntaista kiertymaa . 
Keksinto koskee myos vastaavaa kasittely- 
laitteistoa ilman toimilaitetta . 



